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Abstract not available for CN 1042796 (A) 

Abstract of corresponding document: EP 0369844 (A1) 

The locking mechanism according to the invention comprises two levers (4a, 4b) which act 
respectively on two tappets (2a, 2b) for activating the breakers (1 a, 1 b) of an inverter-contactor. Each 
of these levers, hinged about a fixed axis (5a, 5b) comprises a roller (6a, 6b) applied to the profile of 
a rotating cam (7) by a spring (9a, 9b). This cam (7) can go from a locked position of automatic action 
in which it authorises the closing of the breakers (1a, 1 b) by keeping the levers (4a, 4b) away from 
the tappets (2a, 2b), to a tripped position in which the lever (4a, 4b) acts on the tappets (2a, 2b) to 
keep the breakers (1a, 1b) in the open position. <??>The tripping of this mechanism can be 
ensured by a trigger activated by one or more default detection relays. 
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LOCK MECHANISM FOR LIMITING CONTACT MAKER 

The EPO does not accept any responsibility for the accuracy of data and information originating from other 
authorities than the EPO; in particular, the EPO does not guarantee that they are complete, up-to-date or fit 
for specific purposes. 

Description of corresponding document: EP 0369844 (A1) 
MECANISME A SERRURE POUR CONTACTEUR-LIMITEUR. 

La presente invention concerne un mecanisme a serrure pour contacteur-Iimiteur, du genre comprenant au 
moins un jeu d'interrupteurs pouvant etre actionne a la fermeture et a I'ouverture par un electroaimant de 
commande, ce qui constitue sa fonction de contacteur, ou encore a I'ouverture seule par un dispositif qui, 
associe a un detecteur de surcharge, assure une ouverture rapide correspondant a la fonction de limiteur. 

La fonction de limiteur est prioritaire sur celle de contacteur, ce qui veut dire qu'en cas de fermeture sur 
court-circuit, le processus d'ouverture des interrupteurs doit s'effectuer le plus rapidement possible. A cette 
fin, la commande d'ouverture des interrupteurs est realisee par un mecanisme approprie, la coupure de 
I'alimentation de I'electroaimant n'intervenant que pour confirmer la coupure. 

Un but de I'invention est de proposer un mecanisme de ce genre qui soit extremement fiable et a 
fonctionnement rapide, tout en etant relativement peu couteux. 

Un objet de I'invention est en outre un tel mecanisme qui puisse etre egalement associe a un contacteur- 
Iimiteur inverseur realise par deux contacteurs-limiteurs montes cote a cote. 

Un objet supplemental est un mecanisme de ce type qui puisse prendre trois positions stables, a savoir 
"arret", "marche", "declenche" et une position transitoire de rearmement. 

Selon I'invention, ce but et ces objets, ainsi que d'autres qui apparaTtront par la suite, sont atteints grace a 
un mecanisme du type susdit, caracterise par le fait qu'il comprend au moins un levier qui agit sur au moins 
un bloc-poussoir d'actionnement des interrupteurs et qui est articule autour d'un axe fixe, ce levier 
comprenant une surface de portee, constitute de preference par un galet, appliquee sur le profil d'une 
came par des moyens elastiques, des moyens etant prevus pour faire passer cette came d'une position 
verrouillee de marche automatique ou elle maintient le levier ecarte du bloc-poussoir, en autorisant ainsi la 
fermeture des interrupteurs, vers une position declenchee ou le levier agit sur le bloc-poussoir pour 
maintenir les interrupteurs en position ouverte. 

II convient de noter qu'en position verrouillee, les contacts mobiles des interrupteurs peuvent etre amenes 
en position normalement fermee grace a des ressorts de rappels et actionnes grace a Taction sur le bloc- 
poussoir d'un electroaimant assurant la fonction contacteur. 

Selon un mode d'execution avantageux de I'invention, le mecanisme comprend deux leviers agissant sur au 
moins un bloc-poussoir, ces deux leviers etant articules autour de deux axes respectifs et presentant 
chacun une surface de portee poussee sur le profil d'une came par des moyens elastiques. Des moyens 
sont alors prevus pour faire passer cette came d'une position verrouillee de marche automatique ou la 
largeur de la came au droit des surfaces de portee est maximale, vers une position de declenchement ou 
cette largeur est minimale et ou les leviers agissent sur le bloc-poussoir pour maintenir les interrupteurs 
ouverts. 

On comprend que, lorsque Ton deverrouille la came de ce dispositif, laquelle est libre de tourner autour de 
son axe qui lui est perpendiculaire, les galets qui s'appuient sur elle, la serrent grace a leurs moyens 
elastiques de rappel et I'amenent vers sa position de plus faible largeur. Les surfaces de portee qui 
s'appuient sur elle se rapprochent simultanement Tune de I'autre en provoquant un basculement des 
leviers, dont les extremites libres viennent repousser le bloc-poussoir dans le sens de I'ouverture des 
interrupteurs. 

Selon une forme de realisation avantageuse de ce mecanisme, chacun des leviers specifies ci-avant 
presente la forme d'un Z, il est articule au voisinage d'un coude du Z, son extremite libre situee du cote de 
son articulation porte un galet correspondant, et son autre extremite libre est situee en regard du bloc- 
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poussoir correspondant. Grace a cette disposition, on obtient une action energique et bien demultipliee sur 
les blocs-poussoirs et leurs interrupteurs. 

De preference, la came du mecanisme selon I'invention presente la forme d'un S, et ses galets s'appuient 
sur son contour exterieur. 

Avantageusement, cette came est montee libre sur un axe perpendiculaire qui est solidaire d'un bouton de 
commande a une extremite, qui porte des cames de verrouillage et de commande et qui est rappele vers la 
position "arret" par un ressort helicoidal qui I'entoure. C'est en faisant toumer ce bouton que Ton fait passer 
le mecanisme aux positions "arret", "automatique" et "rearmement". 

Par ailleurs, ce bouton peut etre solidaire d'un doigt susceptible de pousser la came vers sa position de 
verrouillage, position dans laquelle elle vient en prise avec une gachette et se trouve bloquee en rotation. 
La came peut etre ensuite liberee par actionnement de cette gachette au moyen d'un ou plusieurs relais de 
detection de defaut. 

Avantageusement, I'axe central du dispositif specifie ci-avant porte une came de commande dont la 
peripherie presente une encoche dans laquelle peut penetrer, sous Taction de moyens elastiques, un doigt 
monte sur un levier qui assure, dans cette position, la fermeture d'un interrupteur monte en serie avec le 
circuit d'excitation des electroaimants servant a assurer la fonction "contacteur". Ceci correspond a la 
position "marche automatique" du dispostif. 

Selon une forme de realisation avantageuse, le mecanisme selon I'invention comporte un taquet qui est 
monte pivotant sur un axe fixe a I'encontre d'un ressort et qui peut etre bloque par deux gachettes dont 
chacune peut etre deverrouillee par un relais de detection de defaut. L'une de ces gachettes peut etre celle 
qui bloque egalement la came principale en S specifiee ci-avant et qui est commandee par un relais de 
detection de defaut, cependant que I'autre est commandee par un autre relais de detection de defaut, une 
liaison pouvant ou non exister entre ces deux gachettes. 

Lorsque le mecanisme selon I'invention doit fonctionner comme un contacteur-limiteur inverseur, les leviers 
specifies ci-avant agissent simultanement sur les blocs-poussoirs correspondant a I'ensemble des 
interrupteurs a actionner. 

La description qui va suivre, et qui ne presente aucun caractere limitatif, permettra de bien comprendre 
comment la presente invention peut etre mise en pratique. Elle doit etre lue en regard des dessins annexes, 
parmi lesquels : La figure 1 montre une vue de cote schematique du mecanisme a serrure selon la presente 
invention, associe a deux contacteurs ; Les figures 2 a 5 represented le mecanisme de la figure 1 dont 
certains organes ont ete arraches et representee en vue de dessus, respectivement pour les quatre 
positions de son bouton tournant de commande ; La figure 6 montre une vue de cote schematique partielle 
d'un contacteur-limiteur selon I'invention ; et La figure 7 montre un dispositif de deblocage du mecanisme 
de I'invention. 

Comme on le voit sur la figure 1 , le mecanisme selon I'invention sert a ouvrir et a fermer deux groupes de 
trois interrupteurs 1a et 1b, les contacts mobiles de chaque groupe etant actionnes simultanement par un 
bloc-poussoir 2a ou 2b, respectivement. Ce dernier pousse les trois contacts correspondants dans le sens 
de I'ouverture represente sur la figure, et ce a I'encontre de ressorts 3a ou 3b qui tendent a rappeler leurs 
groupes de contacts mobiles respectifs 1a et 1b dans le sens de la fermeture. 

Les organes associes aux deux blocs-poussoirs 2a et 2b sont symetriques, et, pour des raisons de 
simplification, on les designera par le meme repere suivi ou non de la lettre a ou b, respectivement. 

Chaque bloc-poussoir 2 peut etre pousse ou libere par un electroaimant A ou B par I'intermediaire d'un 
levier A min ou B min et a I'encontre d'un ressort A sec ou B sec , les interrupteurs 1 se fermant lorsque 
I'electroaimant correspondant est excite. 

Chaque bloc-poussoir 2 peut etre pousse egalement vers les interrupteurs 1 par une extremite d'un levier 4. 
A cette fin, ce levier presente la forme d'un Z couche, et il est articule autour d'un axe 5 qui est 
perpendiculaire a son plan et qui est situe au voisinage de la pointe du Z opposee au poussoir concerne. 
L'autre extremite de ce levier 4 porte un galet 6 dont I'axe s'etend sensiblement dans le plan du levier et 
dans le prolongement de la branche du Z qui le porte. Chacun des deux galets 6 s'appuie sur une came 7 
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qui leur est commune, qui s'etend sensiblement dans le plan des galets 6 et qui est montee libre sur un axe 
8 perpendiculaire aux axes 5.Les galets 6 sont appliques sur le profil de la came 7 par des ressorts de 
traction 9, et sont chacun guides dans leurs deplacements par un disque D, respectivement D min qui roule 
librement sur un chemin de roulement R, R min parallele a I'axe de deplacement des galets. 

Un bouton rotatif de commande 10 peut etre rendu solidaire de I'autre extremite de I'axe 8 que Ton peut 
ainsi faire tourner comme indique par la fleche F1 a I'encontre d'un ressort helicoidal de rappel 1 1 qui 
I'entoure et qui tend a le ramener vers la position "arret". Enfin, I'axe 8 est solidaire d'une came 12 a trois 
pistes perpendiculaires a I'axe, et d'un doigt 13 qui est parallele a I'axe 8 et qui fait saillie dans le plan de la 
came 7. 

On se reportera maintenant aux figures 2 a 5 ou Ton retrouve les blocs-poussoirs 2 des interrupteurs 1 , les 
leviers en Z, 4 et, cette fois en vue de dessus eclatee, les galets 6 suivant le profil exterieur de la came 7. 
On y voit aussi, egalement en vue de dessus, les pistes 14, 15 et 16 de la came a trois pistes ainsi que le 
bouton de commande 10 dans ses quatre positions. L'axe 8 qui relie ce dernier aux cames 14, 15 et 16 est 
schematise par un trait mixte vertical. 

La came de declenchement 7 presente sensiblement la forme d'un S monte en son centre sur I'axe 8, de 
sorte que sa largeur, prise selon une ligne fixe contenue dans le plan de la figure 1 , peut passer d'une 
valeur faible (figure 4) ou les galets 6 sont proches I'un de I'autre, a une valeur plus importante (figures 2, 3 
a 5) en s'ecartant I'un de I'autre et en faisant pivoter vers I'exterieur les branches qui les portent des leviers 
en Z, 4 a I'encontre des ressorts 9. II en resulte que la branche opposee du Z s'ecarte du bloc-poussoir 
associe 2, que ce dernier s'ecarte des contacts mobiles des interrupteurs 1 , et que ceux-ci se ferment sous 
I'effet des ressorts 3. 

C'est dans cette position que la came de declenchement 7 peut etre bloquee par un bee d'une gachette 17 
qui vient en prise dans un talon 18 menage dans le profil exterieur de la came 7. La gachette 17 est 
articulee sur un axe 19 perpendiculaire au plan de la came 7, cependant que son bee, pousse vers cette 
derniere par un ressort 20, peut etre degage du talon 18 par un relais de detection de defaut, non 
represente, qui fait tourner la gachette dans le sens de la fleche F2, a I'encontre du ressort 20. 

On comprend aisement que, lorsque le bee de la gachette 17 s'efface par rapport au talon 18 de la came 7, 
cette derniere tourne dans le sens de la plus faible largeur entre les galets 6, car ceux-ci sont tires I'un vers 
I'autre par les ressorts 9. La came 7 prend alors la position representee sur la figure 4. 

Un taquet 21 est articule sur un pivot 22 parallele a I'axe 8, a distance de celui-ci et a I'encontre d'un ressort 
de rappel 23. II comporte un doigt 24 qui est dirige vers I'axe 8 et qui s'appuie, sous I'effet du ressort 23, sur 
la came 14. Celle-ci comporte successivement : un talon 25 contre lequel le doigt 24 vient en butee pour 
bloquer I'axe 8 dans une position angulaire correspondant a la position "arret" contre Taction du ressort 1 1 , 
et une portion circulaire autorisant une rotation quart de tour de I'axe 8 dans le sens des aiguilles d'une 
montre a partir de la position "arret". 

Quant a la came 15 de I'axe 8, representee seulement sur la figure 4, ses rotations dans le sens inverse 
des aiguilles d'une montre, et done celles de I'axe 8 qui en est solidaire, sont bloquees par un autre doigt 26 
dirige vers I'interieur a I'extremite du taquet 21 qui vient en prise avec un meplat 27 menage sur cette came 
15, en position "declenchee". 

Le taquet 21 comprend encore un prolongement arque 28 qui entoure I'axe 8 sur un quart de cercle 
environ, a I'oppose du doigt 26, et qui comporte un talon exterieur 29 susceptible de venir en prise avec un 
bee d'une seconde gachette 30. Ce bee est pousse vers le talon 29 par un ressort 31 et il peut en etre 
efface par rotation de la gachette 30, a I'encontre de ce ressort 31 , sous I'effet d'un autre moyen de 
detection de defaut non represente qui agit dans le sens de la fleche F2 min . 

Les deux gachettes 17 et 30 sont solidarisees dans leurs deplacements par un levier 32, et un calcul 
judicieux des bras de leviers permet d'avoir sur chacune d'elles un effort de declenchement different et 
adapte au moyen de detection de defaut utilise, par exemple, a un relais de protection thermique ou 
magnetique, ou a un relais a manque de tension ou a emission de tension. 

Enfin, le taquet 21 comporte encore un epaulement 33 dans lequel peut penetrer une tige 34 solidaire de la 
gachette 1 7. 
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La troisieme came 16 solidaire de I'axe 8 comporte, sur sa peripherie, une encoche rectangulaire 35 dans 
laquelle peut penetrer un doigt 36 qui est menage a une extremite d'un levier 37 articule en 38, et qui est 
pousse vers la came 16 par un ressort 39. L'autre extremite du levier 37 porte un poussoir 40 qui agit sur la 
lame mobile 41 d'un interrupteur42 place en serie dans les circuits d'alimentation des bobines des 
electroaimants. Lorsque le doigt 36 est en position normale sur la peripherie de la came 16 (figures 2, 4 et 
5), le poussoir 40 appuie sur la lame mobile 41 , et I'interrupteur 42 est ouvert, alors que, lorsque ce doigt 36 
penetre dans I'encoche 35 de la came 16 (figure 3), le poussoir 40 relache la lame 41 et I'interrupteur 42 se 
ferme. 

De plus, une broche 43 solidaire du taquet 21 peut faire tourner le levier 37 dans le sens ou le doigt 36 sort 
de I'encoche 35 de la came 16. 

D'autre part, et pour des raisons qui seront exposees plus loin, le levier 37, dans le coude qu'il forme au 
droit du doigt 36, presente un evidement 44 qui est ouvert vers I'exterieur du cote de ce doigt par un etroit 
canal 45. Un ressort en boucle 46 est loge dans I'evidement 44, et ses deux extremites sont ancrees dans 
les parois du levier 37, de telle sorte qu'il tende a refermer le canal 45 a I'encontre de I'elasticite propre de 
la matiere moulee thermoplastique qui constitue le levier en question. 

Le mode de fonctionnement de ce mecanisme a serrure sera decrit maintenant en regard des figures 2 a 5 
qui correspondent respectivement aux positions "arret", "automatique", "declenche" et "rearmement" du 
bouton de commande 10, ces positions du bouton etant representees sur la partie de gauche de chaque 
figure. 

Dans la position "arret" de la figure 2, le taquet 21 est fixe en rotation dans les deux sens par les bees des 
deux gachettes 17 et 30. Le doigt 36 du levier 37 repose sur la peripherie de la came 16, a I'exterieur de 
I'encoche 35, de sorte que I'interrupteur 42 est ouvert et que les electroaimants A et B ne sont pas excites. 
Les blocs-poussoirs 2 sont done appuyes sur les interrupteurs 1 par les leviers A min et B min , et les 
interrupteurs 1 sont ouverts. Enfin, les leviers en Z, 4 sont ecartes des blocs-poussoirs 2 par la came 7, par 
I'intermediaire des galets 6, car la came 7, au droit de ces derniers, presente sa plus grande largeur et est 
bloquee par la gachette 17 en prise avec son talon 18, ainsi que par le doigt 13 solidaire du bouton de 
commande 10. 

Lorsqu'on passe a la position "automatique" de la figure 3, ou I'axe 8 et les cames 14, 15 et 16 qui lui sont 
associees ont tourne de 90 DEG dans le sens des aiguilles d'une montre, le taquet 21 reste bloque par les 
gachettes 17 et 30, son doigt 24 restant au contact de la position circulaire de came 14. D'autre part, la 
came en S, 7 reste bloquee par la gachette 17, mais elle est liberee du doigt 13 solidaire du bouton 10. La 
rotation de la came 16 a entrame la penetration du doigt 36 dans son encoche 35, ce qui a ferme 
I'interrupteur 42 et assure le blocage en position "auto". Les electroaimants A et B sont habilites a 
fonctionner. Dans cet exemple, I'electroaimant B est excite et a fait pivoter le levier B min a I'encontre du 
ressort correspondant, de sorte que le bloc-poussoir 2b a relache les contacts mobiles des interrupteurs 1 b 
qui se ferment sous I'effet des ressorts 3b. 

On notera encore que I'evidement 44 du levier 37 et son ressort en boucle 46 servent a permettre un 
accrochage correct en position "automatique" sans gener le declenchement : lors d'une manoeuvre du 
bouton 10 vers la position "arret", I'encoche 35 de la came 16 sollicite, vers le bas, le doigt 36 maintenu en 
appui par le ressort 39, et cela, jusqu'a echappement, basculement du levier 37 et ouverture de 
I'interrupteur 42. 

Si, maintenant, I'un ou l'autre des relais de surcharge se declenche, en exercant une force F2 ou F2 min sur 
la gachette 17 ou 30, ceci libere le taquet 21 qui pivote de 45 DEG environ dans le sens oppose aux 
aiguilles d'une montre, sous I'effet du ressort de rappel 23, jusqu'a prendre la position de la figure 4. 
Parallelement, I'axe 8 qui n'est plus retenu par le doigt 36 qui echappe a I'encoche 35, sous I'effet du 
ressort 1 1 , dans le sens inverse des aiguilles d'une montre jusqu'a ce que le meplat 27 de la came 1 5 soit 
retenu par le doigt 26. L'axe 8 et le bouton se trouvent alors en position "declenchee". 

La gachette 17 etant ainsi ouverte, soit directement par la force F2, soit indirectement par la force F2 min et 
le levier de transmission 32, la came en S, 7 peut tourner sous I'effet des galets 6 sur lesquels agissent les 
ressorts 9. Les galets se rapprochent, ce qui amene les extremites libres des leviers en Z, 4 a se deplacer 
vers les blocs-poussoirs 2 et a ouvrir les interrupteurs 1 . Du fait que le doigt 36 du levier 37 est sorti de 
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I'encoche 35 de la came 16, 1'interrupteur 42 s'ouvre, ce qui supprime I'alimentation des electroaimants A et 
B qui appuient egalement sur les blocs-poussoirs 2 pour ouvrir les interrupteurs 1 . 

Pour rearmer le mecanisme, il suffit de tourner le bouton de commande 10 d'un peu plus de 45 DEG , a 
I'encontre de son ressort helicoidal de rappel 1 1 , de sorte qu'il passe legerement au-dela de la position 
d'arret de la figure 2. La came 7, poussee par le doigt 13 solidaire du bouton 10, s'enclenche alors par son 
talon 18 sur la gachette 17, avec une legere surcourse, cependant que le taquet 21 reprend sa position 
initiale ou il est bloque par les deux gachettes 17 et 30, et ce, grace a Taction du talon 25 de la came 14 qui 
pousse le doigt 24 du taquet. L'interrupteur 42 associe a la came 16 reste ouvert, et le processus peut 
recommencer. 

Le dispositif qui vient d'etre decrit dans son application a un appareil contacteur-limiteur inverseur peut etre 
applique a un simple contacteur-limiteur, en remplacant les blocs-poussoirs 2a et 2b de la figure 1 par un 
bloc-poussoir unique 2 represente sur la figure 6 sur lequel agissent les extremites libres des deux leviers 
en Z, 4a et 4b. 

La figure 7 represente des moyens pour I'execution d'une fonction annexe appelee "verification de la 
positivite d'ouverture", et qui utilisent une came 50 entramee en rotation par le bouton de commande 10. 
Par I'intermediaire d'un levier 51 articule en 52 et pousse par un bee 53 de la came 50, cette derniere agit 
sur le ou les blocs-poussoirs 2, independamment du reste du mecanisme, ce qui, par action forcee sur le 
bouton 10, permet d'eliminer des corps etrangers ou de vaincre des coincements eventuels. 
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LOCK MECHANISM FOR LIMITING CONTACT MAKER 

The EPO does not accept any responsibility for the accuracy of data and information originating from other 
authorities than the EPO; in particular, the EPO does not guarantee that they are complete, up-to-date or fit 
for specific purposes. 

Claims of corresponding document: EP 0369844 (A1) 

1 . Mecanisme a serrure pour contacteur-limiteur, du genre comprenant au moins un jeu d'interrupteurs de 
puissance pouvant etre actionne a la fermeture et a I'ouverture par un electroaimant de commande, 
caracterise par le fait qu'il comprend au moins un levier (4a, 4b) qui agit sur au moins un bloc-poussoir (2a, 
2b) d'actionnement des interrupteurs (1a, 1b) et qui est articule autour d'un axe fixe (5a, 5b), ce levier 
comprenant une surface de portee, constitute de preference par un galet (6a, 6b), appliquee sur le profil 
d'une came rotative (7) par des moyens elastiques (9a, 9b), des moyens etant prevus pour faire passer 
cette came (7) d'une position verrouillee de marche automatique ou elle maintient le levier (4a, 4b) ecarte 
du bloc-poussoir (2a, 2b), en autorisant ainsi la fermeture des interrupteurs (1a, 1b) par I'electroaimant (A, 
B), vers une position declenchee ou le levier (4a, 4b) agit sur le bloc-poussoir (2a, 2b) pour maintenir les 
interrupteurs en position ouverte. 

2. Mecanisme selon la revendication 1 , caracterise en ce qu'il comprend deux leviers (4a, 4b) agissant sur 
au moins un bloc-poussoir (2) respectivement (2a, 2b), ces deux leviers etant articules autour de deux axes 
respectifs et presentant chacun une surface de portee (6a, 6b) poussee sur le profil d'une came (7) par des 
moyens elastiques, des moyens etant prevus pour faire passer cette came (7) d'une position verrouillee de 
marche automatique ou la largeur de la came (7) au droit des surfaces de portee (6a, 6b) est maximale, 
vers une position de declenchement ou cette largeur est minimale et ou les leviers (4a, 4b) agissent sur le 
bloc-poussoir (2) respectivement (2a, 2b) pour maintenir les interrupteurs (1) respectivement (1a, 1b) 

ou verts. 

3. Mecanisme selon la revendication 2, caracterise par le fait que chacun desdits leviers (4a, 4b) presente 
la forme d'un Z, qu'il est articule au voisinage d'un coude du Z, que son extremite libre situee du cQte de 
son articulation (5) porte ledit galet (6), et que son autre extremite libre est situee en regard du bloc- 
poussoir (2a, 2b) correspondant. 

4. Mecanisme selon I'une quelconque des revendications 2 et 3, caracterise par le fait que ladite came 
presente la forme d'un S, et que lesdits galets (6a, 6b) s'appuient sur son contour exterieur. 

5. Mecanisme selon la revendication 4, caracterise en ce que les galets (6a, 6b) sont, chacun, guides dans 
leurs deplacements par un disque (D, D min ) qui roule librement sur un chemin de roulement (R, R min ) 
parallele a I'axe de deplacement des galets. 

6. Mecanisme selon I'une quelconque des revendications 2 a 5, caracterise par le fait que ladite came (7) 
est montee libre sur un axe (8), perpendiculaire aux axes paralleles de deux leviers (4a, 4b), qui est 
solidaire d'un bouton de commande (10) a une extremite, qui porte des cames (14, 15, 16) de verrouillage 
et de commande et qui est rappele vers la position "arret" par un ressort helicoidal (1 1 ) qui I'entoure. 

7. Mecanisme selon la revendication 6, caracterise par le fait que ledit bouton de commande (10) est 
solidaire d'un doigt susceptible de pousser ladite came (7) vers sa position de verrouillage, une premiere 
gachette (17) venant alors en prise avec un talon (18) de cette came (7) qui peut etre liberee par 
actionnement de ladite premiere gachette (17) au moyen d'un relais de surcharge place en serie avec les 
interrupteurs de puissance. 

8. Mecanisme selon I'une quelconque des revendications 6 et 7, caracterise par le fait que ledit axe (8) porte 
une came de commande (16) dont la peripherie presente une encoche (35) dans laquelle peut penetrer, 
sous Taction de moyens elastiques (39), un doigt (36) monte sur une extremite d'un levier (37) dont I'autre 
extremite agit sur au moins un interrupteur (42) pour le fermer lorsque ledit doigt (36) penetre dans ladite 
encoche (35), ledit interrupteur etant monte dans le circuit d'excitation d'un electroaimant (A, B). 

9. Mecanisme selon Tune quelconque des revendications 6 a 8, caracterise par le fait qu'il comporte un 
taquet (21) qui est monte pivotant sur un axe fixe (22) a I'encontre d'un ressort (23) et qui peut etre bloque 
par deux gachettes (17, 30) dont chacune peut etre deverrouillee par un relais de surcharge. 
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10. Mecanisme selon la revendication 9, caracterise par ie fait que 1'une (17) desdites gachettes est celle qui 
bloque egalement ladite came (7), cependant que I'autre (30) est commandee par un autre relais de 
surcharge, un entraTnement mecanique (32) etant prevu entre ces deux gachettes. 

1 1 . Mecanisme selon la revendication 9 ou 10, caracterise par le fait que ledit taquet (21) est bloque dans 
sa course vers la position de declenchement par la venue en butee d'un doigt (26) qui en est solidaire sur 
un meplat (27) menage sur une came (15) solidaire dudit axe (8). 

12. Mecanisme selon Tune quelconque des revendications 9 a 1 1 , caracterise par le fait que ledit taquet 
(21) est pousse vers sa position d'arret par un talon (25) qui est menage sur une came (14) solidaire dudit 
axe (8) et qui coopere avec un doigt (24) solidaire dudit taquet (21 ). 

13. Mecanisme selon I'une quelconque des revendications 1 a 12, caracterise par le fait que lesdits leviers 
(4a, 4b) agissent sur un bloc-poussoir unique (2) commandant un seul groupe d'interrupteurs (1). 

14. Mecanisme selon I'une quelconque des revendications 2 a 13, caracterise par le fait qu'une came de 
deblocage (53) est montee sur ledit axe (8) et agit sur ledit bloc-poussoir (2) par I'intermediaire d'un levier 
(51). 
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[57] ABSTRACT 
A locking mechanism for a limiting contact maker is 
divulged comprising two levers which act respectively 
on two pusher blocks actuating the switches of a 
change-over contact maker. Each of these levers, artic- 
ulated about a fixed shaft, comprises a roller applied to 
the profile of a rotary cam by a spring. This cam may 
pass from a locked automatic operational position in 
which it allows the switches to close by maintaining the 
levers away from the pusher blocks, to a tripped posi- 
tion in which the lever acts on the pusher blocks for 
holding the switches in the open position. 
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